DATABLAD

Danalock V3 til
nordiske profilsylindere

Danalock V3 bygger pa ensker og idéer fra lojale og dedikerte
kunder, samt utviklingen innenfor datasikkerhet og "smart
home"-teknologier.

Liten, sterk og enkel installasjon. Danalock V3 ferer an i
smartldsmarkedet og har satt standarder for fremtiden.

www.saltosystems.com

TEKNISKE SPESIFIKASJONER:
DANALOCK V3 MOTORLAS (DOxS)
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www.saltosystems.com

TEKNISKE DATA:

Produktmal: (@xD):

59x59mm

Vekt (inklusive batterier):

195¢g

152,0 x 27,0 mm

Materiale: Anodisert aluminium / ABS.
Farger: Solv.

Stremkilde: 4 x CR123A

Antall apninger pr. batt.skift: ca. 9.000

Temperatur: 0°C / +60°C.

IP: Uegnet utendors.
Sertifikater: CE, FCC/IC

Sylinderkompatibilitet:

Kompatibel med brorparten av nordiske ovale sylindre.

ADGANGSKONTROLLFUNKSJONER:

Brukere & dorer:

Maks. antall brukere per dor: Ubegrenset
Maks. antall derer per system: Ubegrenset
Adgangsnivaer: Ubegrenset
Kalendre & tidssoner:

Kalendre i systemet: -
Tidsskjemaer: Ubegrenset
Tidsperioder: -
Hendelser:

Maks. antall hendelser i lasens logg:

Hendelser sendes
automatisk til Danalocks
skydatabase via app.

ID-TEKNOLOGIER:

BLE Smart:

TRADLOSE TEKNOLOGIER:

ZigBee: o
Z-Wave (921Mhz): ° (Frigis senere)
Z-Wave (868Mhz): ° (Frigis senere)

SALTO SYSTEMS | Electronic Locking Solutions

TEKNISK TEGNING:

@58mm

@58mm

67mm
50mm

L

67mm

[

PLATTFORMER:

Vertsbasert adgangskontroll:

Smile - Selvprogrammeérbar

ROM:

SVN Data-on-Card:

SALTO BLUEnet:

SALLIS:

Skybasert adgangskontroll:
SALTO KS:

Skybasert adgangskontroll:

Danalock plattform:

INTEGRASJONER:

Via teknologi:

BLE Smart: —
ZigBee: Samsung SmartThings
Z-Wave: Vera Smarter Home control

Amazon Echo
Nest
IFTTT

Harmony

Via databaseintegrasjon:

Airbnb:
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